
ใบงานท่ี 6 
วิชา  ไมโครคอนโทรลเลอร์เบื้องต้น รหัสวิชา  20104-2112 
ชื่อหน่วย Arduino MEGA ADK ไอซี ATmaega2560 

จุดประสงค์การเรียนรู ้
1. จุดประสงค์ท่ัวไป /บูรณาการเศรษฐกิจพอเพียง 

1.1 อธิบายโครงสร้างและหลักการทำงานของบอร์ดArduino MEGA ADK ได้ (ด้านความรู้) 
1.2 สามารถเขียนโปรแกรมควบคุมอุปกรณ์เบื้องต้น ได้ (ด้านทักษะ)  
1.3 ใช้วัสดุและอุปกรณ์อย่างเหมาะสมคุ้มค่ามากทีสุ่ด ดูแลรักษาเครือ่งมอื ยืดอายุการใช้งาน  
(ด้านคุณธรรมจริยธรรม) 

2. จุดประสงคเ์ชิงพฤติกรรม/บูรณาการเศรษฐกิจพอเพียง 
      2.1. ใช้ความรู้นำไปประยุคใช้งานด้านอิเล็กทรอนิกส์ได้อย่างถูกต้องและคุ้มค่า(ด้านความรู้) 
      2.2. ปฏิบัติงานได้ถูกต้องและสำเรจ็ภายในเวลาที่กำหนดอยา่งมีเหตุผล (ดา้นทักษะ) 
          2.3. เตรียมความพร้อมด้านวัสดุอปุกรณ์สอดคล้องกับงานและใช้วัสดุอุปกรณ์อย่างคุ้มค่า
ประหยัด ตามหลักปรัชญาของเศรษฐกจิพอเพียง (ด้านคุณธรรมจริยธรรม) 

เครื่องมือ/อุปกรณ ์
1. บอร์ด Arduino MEGA ADK สาย Upload 2. LED จำนวน 1 ดวง 

 3. ความต้านทาน 1 KΩ 1 ตัว   4. สายไฟ จมัเปอร์  
5. คอมพิวเตอร์ PC หรือ Note Book 1 เครือ่ง     

รายการสอน 
 Arduino Mega ADK เป็นบอร์ดที่ออกแบบมาให้บอร์ด Mega 2560 R3 สามารถติดต่อกับ
อุปกรณ์ Android Deviceผ่านพอร์ตUSB Host ของบอร์ดได้  
 
  

 
  
5. Arduino Leonardo ใช้ชิปไมโครคอนโทรเลอร์เบอร์ ATmaega2560 มีชิปไอซี USB Host เบอร์ 
MAX3421e มาให้บนบอร์ด ใช้สำหรบัเช่ือมต่อกับโทรศัพทม์ือถือแอนดรอยผ่าน OTG มพีอร์ตดิจิตอลอินพุต
เอาต์พุตจำนวน 54 พอร์ต มีอนาลอ็กอินพุตมาให้ 16 พอร์ต ทำงานที่ความถ่ี 16MHz บอร์ด Arduino MEGA 
ADK จะแตกต่างกับบอร์ด Arduino Duo ตรงที่ชิปบนบอรด์น้ันฉลาดไม่เท่า และใช้ความถ่ีต่ำกว่า ดังนั้นจึงไม่
เหมาะจะนำไปใช้กบังานคำนวณ แต่เหมาะสำหรับงานที่ใช้การเช่ือมต่อกับโทรศัพทม์ือถือแอนดรอยมากกว่า 
ข้อมูลจำเพาะ 
ชิปไอซีไมโครคอนโทรเลอร์ ATmega2560 
ใช้แรงดันไฟฟ้า 5V 

http://www.myarduino.net/product/751/google-android-open-adk-main-board-mega-2560-usb-host-%E0%B9%81%E0%B8%96%E0%B8%A1%E0%B8%9F%E0%B8%A3%E0%B8%B5-%E0%B8%AA%E0%B8%B2%E0%B8%A2usb
http://thaieasyelec.com/products/development-boards/arduino-adk-rev3-detail.html
http://thaieasyelec.com/products/development-boards/arduino-adk-rev3-detail.html
http://www.myarduino.net/product/518/arduino-leonardo-%E0%B9%81%E0%B8%96%E0%B8%A1%E0%B8%9F%E0%B8%A3%E0%B8%B5-%E0%B8%AA%E0%B8%B2%E0%B8%A2usb


รองรับการจ่ายแรงดันไฟฟ้า (ที่แนะนำ) 7 – 12V 
รองรับการจ่ายแรงดันไฟฟ้า (ทีจ่ำกัด) 6 – 20V 
พอร์ต Digital I/O 54 พอร์ต (มี 15 พอร์ต PWM output) 
พอร์ต Analog Input 16 พอร์ต 
กระแสไฟฟ้ารวมทีจ่่ายได้ในทุกพอร์ต 40mA 
กระแสไปทีจ่่ายได้ในพอร์ต 3.3V 50mA 
พื้นที่โปรแกรมภายใน 256KB แต่ 8KB ถูกใช้โดย Bootloader 
พื้นที่แรม 8KB 
พื้นที่หน่วยความจำถาวร (EEPROM) 4KB 
ความถ่ีคริสตัล 16MHz 
ขนาด 101.52x53.3 mm 
น้ำหนัก 36 กรัม  
 
 
 

 
 
1. ติดตั้ง โปรแกรม Arduino IDE ใช้อัพโหลดโค้ดลง บอร์ด Arduino 
2. เสียบบอร์ด Arduino เข้ากบัคอมพิวเตอร ์
3. คลิ๊กขาวที ่Computer เลือก Properties 
4. ไปที่ Device Manager เพื่อดูว่าบอร์ด Arduino Mega 2560 นั้นต่ออยู่กับ COM Port หมายเลขใด 
5. ใน Device Manager คลกิที่ Ports เพื่อดหูมายเลข COM Port ที่ Arduino Mega 2560 เช่ือมต่อ 



6. เปิด Arduino IDE ข้ึนมา ไปที่เมนู Tools เลอืก Port ที่ Arduinoเช่ือมต่ออยู่ เพือ่จะอัพโหลดโค้ด 
7. เลือก รุ่นบอร์ดที่จะอัพโหลด 
8. อัพโหลดโค้ดไฟกระพริบ ตัวอย่างลง Arduino Mega 2560 
9. กดอัพโหลด ถ้าอัพโหลดสำเรจ็จะข้ึน Done Uploading ไฟบนบอร์ดจะกระพริบ 
 
ลำดับขั้นตอนการปฏิบัติงาน 
1. ศึกษาข้อมูลรายละเอียดต่างๆของบอร์ด Arduino Mega 2560 
3. ให้นักเรียนทำการเขียนโปรแกรม ไฟว่ิง 4 ดวงโดยใช้คำสั่ง digitalWrite และ ใช้คำสั่ง for เปรียบเทียบบันทึก
ผลการทดลองในกระดาษ A4 โดยใช้ code ในใบงานที่ 5  
4. ให้นักเรียนทำแบบทดสอบก่อนเรียนบันทกึผลคะแนนที่ได้ไว้ในกระดาษ A4 ของงานที่จะส่งด้วย 
5. ให้นักเรียนทำแบบทดสอบหลงัเรียนเรียนบันทกึผลคะแนนที่ได้ไว้ในกระดาษ A4 ของงานที่จะส่งด้วย 
 

การประเมินผล................................. 

 

เอกสารอ้างอิง  Credit : www.arduitronics.com 

 

ช่ือ-สกุล..............................................................ช้ัน..............................เลขที.่.................. ............. 

http://www.arduitronics.com/

